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Stellbefehl:  z.B. Zu-0-Auf=2 BA
Pulsweitenmod.=1 BA

2) aktiv oder passiv

4) pro Eingangs-Benutzeradresse zum a) Zusammenfassen,
b) Verzégern und c) Unterdriicken von Meldungen

5) pro Ausgangs-Benutzeradresse

0 | 1 | 2 3 4 | 5 6 | 7 | 8 | 9
DIN EN ISO 16484-3:2005-12 1) Dauerbefehl: z.B. 0,I,II=2 BA 3) nur gemeinsame, kommunikative Datenpunkte 6) Stellausgabe: z.B. 3-Punkt = 2 x 2-Punkt
GA-Funktionsliste Impulsbefehl: z.B. 0,1,1I=3 BA von Fremdsystemen fiir interoperable Funktionen 7) pro Eingangs-Benutzeradresse

8) z.B. Geratestatus, Zeitschalttab., Sicherheitspkt., Regler, Datei (DIN EN ISO 16484-5)
9) Falls erforderlich sind bei gemeinsamen (shared) Datenpunkten die Funktionen

im Client mit "A" und die im Server mit "B" zu kennzeichnen (siehe BIBBs).
[MP]_F40_001_V02_DIN16484

Gewerk Gebaudeautomation

Anlage
012

Funktion
821

Raumautomation

Ein-/Ausgabefunktionen

Verarbeitungsfunktionen

Bemerkungen

Management Bedien-

Physikalisch Gemeinsam3) 9)

Uberwachen Steuern Regeln

funktionen funktionen

Rechnen/Optimieren

1)

—~
o

Bindre Ausgabe Schalten/Stellen
Analoger Ausgabewert, Stellen/Sollwert

Analoge Ausgabe Stellen
Bindrer Ausgabewert, Schalten

Analoger Eingabewert, Messen

Analoge Eingabe Messen
Grenzwert fest

Bindre Eingabe Zdhlen

Zahlwerteingabe
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Stellausgabe Pulsweitenmodulation
Begrenzung Sollwert/StellgroBe

Parameterumschaltung

Sicherheits-/Frostschutzsteuerung
h,x geflihrte Strategie

Sollwertfiihrung/-kennlinie

Betriebsstunden-Erfassung
Stellausgabe stetig

Ereigniszahlung
Befehlsausfiihrkontrolle
Meldungsbearbeitung
Anlagensteuerung

Motorsteuerung
Stellausgabe 2-Punkt

Grenzwert gleitend
Folgesteuerung
P-Regelung
PI-/PID-Regelung

7)

7)

Arithmetische Berechnung

Ereignisabhangiges Schalten
Zeitabhangiges Schalten
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~ o

8)9)

ANMERKUNG

Definition der Funktionen gemaB

VDI 3814 Blatt 1:2009-11

(DIN EN ISO 16484-3)
Kennzeichne projektspezifische Beschreibung
nicht genormter Funktionen in der
Bemerkungsspalte
der Datenpunkt-Zeile z.B. mit

Zeile Nr., Abschnitt Nr., Spalte Nr.,

Beiblatt/Beschreibung Nr.

BIBBs =
BACnet Interoperability Building Blocks,
siehe DIN EN ISO 16484-5

Ereignis-Langzeitspeicherung
Historisierung in Datenbank

Gleitendes Ein-/Ausschalten
Grafik/Anlagenbild

Zyklisches Schalten
Raumtemperaturbegrenzung
Energieriickgewinnung
Netzwiederkehrprogramm
Tarifabhangiges Schalten
Ein-/Ausgabe Objekttyp
Komplexer Objekttyp
Dynamische Einblendung
Ereignis-Anweisungstext
Nachricht an externe Stelle
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Hochstlastbegrenzung
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Ubertrag:

Zeile Nr.

Anlagenschalter Raumautomation, Standard,
D10117STRO2B484_821A480007# ###012

Anlagensteuerung TL
D10117STRO2B484_821A480007XT02012# # ## ##11228

Kalender
D10117STRO2B484_821A480007XK03012# # # ###11228

Zeitplan
D10117STRO2B484_821A480007X#040124 # ## ##11228

Temperatur Sollwert Gebdudeschutz
D10117STRO2B484_821A480007TFO1012## ####11228

2.5=7.1=AV,NC =500

Temperatur Sollwert Absenkung
D10117STRO2B484_821A480007TF02012# # # ###11228

2.5 =7.1 = AV, NC = 500

Temperatur Sollwert Komfort
D10117STRO2B484_821A480007TFO3012# #####11228

2.5=7.1=AV,NC =500

Anlagensteuerung
D10117STRO2B484_821A480007X#050124 # ## ##11228

7.1 = MV, NC = 500

Raumtemperaturregler Heizen
D10117STRO2B484_821N112007+####012

Regler
D10117STRO2B484_821N112007XP01012# # # ###11228

7.2=1LP

Regler TL
D10117STRO2B484_821N112007XT01012# #####11228

7.2 =TL, NC =700

Temperatur Sollwert
D10117STRO2B484_821N112007TFO10124 # ####11228

Jury

5] [] [=]

7.1 = AV, NC = 500

Raumbediengerat, Stadard, BUS, Raum
D10117STRO2B484_821S030007# # ##012

Stérmeldung Kommunikation
D10117STRO2B484_821S030007CMO1012# # ####11228

7.1 = BV, NC = 300

Temperatur Messwert
D10117STRO2B484_821S030007TX01012# #####11228

1

25=71=AI

Taster Anlagensteuerung
D10117STRO2B484_821S030007XS01012# # ####11228

— —
w N -

23=7.1=BV
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0 | 1 | 2 3 4 | 5 6 | 7 | 8 | 9
DIN EN ISO 16484-3:2005-12 1) Dauerbefehl: z.B. 0,I,II=2 BA 3) nur gemeinsame, kommunikative Datenpunkte 6) Stellausgabe: z.B. 3-Punkt = 2 x 2-Punkt
GA-Funktionsliste Impulsbefehl: z.B. 0,1,1I=3 BA von Fremdsystemen fiir interoperable Funktionen 7) pro Eingangs-Benutzeradresse
Stellbefehl:  z.B. Zu-0-Auf=2 BA 4) pro Eingangs-Benutzeradresse zum a) Zusammenfassen, 8) z.B. Geratestatus, Zeitschalttab., Sicherheitspkt., Regler, Datei (DIN EN ISO 16484-5)
Pulsweitenmod.=1 BA b) Verzégern und c) Unterdriicken von Meldungen 9) Falls erforderlich sind bei gemeinsamen (shared) Datenpunkten die Funktionen
2) aktiv oder passiv 5) pro Ausgangs-Benutzeradresse im Client mit "A" und die im Server mit "B" zu kennzeichnen (siehe BIBBs).
[MP]_F40_001_V02_DIN16484
Gewerk Gebiudeautomation Ein-/Ausgabefunktionen Verarbeitungsfunktionen Management{ Bedien- Bemerkungen
Physikalisch Gemeinsams) oy Uberwachen Steuern Regeln Rechnen/Optimieren funktionen | funktionen
Anlage = =~ < i G NES N & &
£
012
=t
g ANMERKUNG
5 o s Definition der Funktionen gemaB
Funktion s a < =1 VDI 3814 Blatt 1:2009-11
2 515l S 5 S| o (DIN EN ISO 16484-3)
821 2 =21=| < A = S| S c 2 c|x Kennzeichne projektspezifische Beschreibung
(D o I e 4] o o ) =3 =) ol 8 o] 5 2l € Q - - -
. =l < |5|Aa|l® s c @ = ElT SEIE N S c o| 8 ol .| nicht genormter Funktionen in der
Raumautomation glel el | 8lv| | R N 2 @ B = Sl&l o Z|lslel8 Sl o El ol 2 E 5[5 SI%| & Bemerkungsspalte
EIEIEIEI ] B S 5 & o|2 £ S R E B R RS a o S S EESEEE IR der Datenpunkt-Zeile z.B. mit
32;’%2%)%% A B EEREE E 2l |olE(2|5|5|2El28]|S|8|5|2| 8 _&égneﬁa%gﬂog%?gﬁ Zeile Nr., Abschnitt Nr., Spalte Nr.,
gﬁwﬁggﬁggﬁpﬁggfggg ol 8 g@%i;gﬁﬁ%-am>§§3'§.ggggo%'g.sgggg Beiblatt/Beschreibung Nr.
ol c|lo]t| o] <c|l=15 c|.c = 1] nlelclolc S|mo|ols o o] v ol ol $|T|
m%%%@m”’mm:w—CJ::m‘”:’@:\ V12| ol o] o € YIclolc|lllals|oolllol=18]|0]|c|c 2| c
ol 81 5| S| Sl1alZ2|2clsl<| 2SIl 2136l El5]alo RleElalalal2 3|86l S IR I AR R B I MM E E B R EE BIBBs =
a =i I el A R S L R olelall slolsl22|S|IRlclw]lclslE]l 8l nlwl2le|o|Rlo|2| £ 518 2lel<s
EINAE A E a—,“—'@5wwﬁm?u%Eﬁ}%a%g%ﬁggga%ggg:%gggg'gﬁgﬁggéé-ggﬁﬁg BACnet Interoperability Building Blocks,
N E R E R EEE HHE R EE B HEE N E EEEE R E EE A EEE R EE R R EHEE B EE EHEHEE siehe DIN EN ISO 16484-5
:E—:E:E—:‘ﬁ—:‘rﬁ——CC'C.QOEMOM%QWQEQQQ‘—mm-c.gm:‘;‘z-cg‘—BE":E‘:$E-98‘J=M.9£
sl2lsls|2ls 2l sl 22|88l 2lelelse|Els|SlZ 23| 2l212l3 5l 212|283 232|228l als|s| 22| 52| s
Dl<|d|@d|<|D|<|D|N|<|]O|O|a|d|a|Z]<|Z|D|L|hja|ac|d|d|v|d|a|als|<|u|N|O|IN|Z||u|Z|Z|Z|Fjw|X|w|T]o|(a|lu|=2
Datenpunkt Abschnitt 1 2 3 4 5 6 7 8 9
z.B. DP-Name mit Nr. Spalte 213(4|5)1]2(3[4]|5]1]2 4|5(6)112|3|4|5)112|3|4|5]|6]|7[8)1]2]|3|4|5]|6]|7|[8]|9(10]11]|12(13)J1]12]|3|4}1]|2]|3]|4
s | Ubertrag: 1 4|82 1 1 8|5 2 57
(]
N
Raumbediengerat, Stadard, BUS, Raum
D10117STRO2B484_821S030007####012
. Sollwertverschiebung
14 1 1 1 6 22=7.1=A0
D10117STRO2B484_821S030007TFO1012# # # ###11228
Ventil, stetig, Standard, BUS, Allgemein
D10117STRO2B484_821K052011####012
Stérmeldung Kommunikation
1 6 7.1 = BV, NC = 300
D10117STRO2B484_821K052011CM01012# #####11228
Motor Stellsignal
1 1 1 1 6 22=7.1=A0
D10117STRO2B484_821K052011YY01012# #####11228
Motor Stellsignal TL
1 1 1 7.2 =TL, NC = 700
D10117STRO2B484_821K052011YTO1012# #####11228
Bedieneinheit Hand stellen EE
1 1 7.2 = EE, NC = 500
D10117STRO2B484_821K052011YEQ1012# ## ###11228

Das Dokument ist urheberrechtlich geschiitzt. Weitergabe sowie Vervielféltigung dieses Dokuments, seine Verwertung und Mitteilung seines Inhalts sind verboten, soweit nicht ausdriicklich gestattet.
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